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 หน้าที่การตรวจสอบสถานะของถังน้้ามีความส้าคัญอย่างมากในการรักษาคุณภาพของน้้า แต่
การตรวจสอบด้วยวิธีการแบบเดิมที่ใช้มนุษย์ จะเสี่ยงต่อความเสียหายและอันตรายได้ง่าย หุ่นยนต์
ส้ารวจแท็งก์น้้าเป็นโปรเจคที่มุ่งเน้นการสร้างโดรนแบบไร้สายที่สามารถน้าไปใช้ในการตรวจสอบและ
ตรวจวัดระดับน้้าในถังน้้า โดยเฉพาะอย่างยิ่งในสถานที่ที่มีความเสี่ยงสูง เช่น ถังน้้าที่มีสารเคมี หรือถัง
น้้าที่ไม่สามารถเข้าถึงได้ง่าย โดยโดรนนี้จะมีความสามารถในการด้าเนินการโดยอิสระในน้้าและบนผิว
น้้า สามารถเข้าไปตรวจสอบสถานะของถังน้้าได้ โดยไม่ต้องใช้คนลงไปในถังน้้าเอง ซึ่งจะช่วยลดความ
เสี่ยงและความอันตรายให้กับผู้ที่ตรวจสอบ  
 หุ่นยนต์สามารถเคลื่อนที่ใต้น้้าได้ 5 เมตรโดยไม่มีกระแสของน้้ามารบกวน และสามารถใช้
งานฟังก์ชันกล้อง ไฟ และระบบชุดควบคุมทิศทางได้ครบถ้วน  ฟังก์ชันการขับเคลื่อนตัวโดรน ใช้
มอเตอร์ทั้งหมด 3 ตัว โดยแบ่งออกเป็น มอเตอร์ 2 ตัวใช้ในการเดินหน้าถอยหลัง หมุนซ้าย-ขวา และ
มอเตอร์อีก 1 ตัว จะใช้ในการด้าน้้า ขึ้น-ลง โดยใช้การส่งสัญญาณภาพแบบไร้สาย และใช้จอยส์ใน
การควบคุมการท้างานของตัวโดรน โดยใช้ไฟส่องสว่างเพ่ือช่วยในการมองเห็นและตรวจสอบสภาพน้้า
ภายในถัง โดยแสดงผลภาพแบบเรียลไทม์ผ่านทางคอมพิวเตอร์พกพา 
 หุ่นยนต์ส้ารวจแท็งก์น้้ามีขนาด 10x10 ซม. ยาว 30 ซม. ด้าน้้าลึกได้ประมาณ 3 เมตร มีชุด
ขับอยู่ด้านหลัง เคลื่อนที่ด้วยความเร็วเฉลี่ย 0.2 เมตร/วินาที ส่งสัญญาณภาพวิดีโอ 1080p ที่ 30fps 
กลับมายังผู้บังคับตลอดเวลาโดยสามารถดูผ่านทางคอมพิวเตอร์ 
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